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1. INTRODUÇÃO 

 

Este relatório técnico tem como objetivo sumarizar os resultados finais do subprojeto “Automação 4.0” - 

Automação, Controle e Sistemas Computacionais para Indústria e Serviços 4.0, realizado entre outubro de 

2018 a outubro de 2024, no escopo do Programa PrInt (Programa Institucional de Internacionalização) da 

CAPES. 

 

O PrInT foi um programa estratégico da Capes com o objetivo principal de aumentar a internacionalização 

dos Programas de Pós-Graduação de excelência do Brasil. 

 

Em termos resumidos, o PrInt teve como objetivos específicos fomentar um aumento nos seguintes aspectos: 

• Formação discente 

• Capacitação docente 

• Capacitação de técnicos 

• Visibilidade, imagem & reputação, atratividade e posicionamento institucional 

• Disciplinas em inglês e Internacionalização dos Currículos 

• Ambiente multicultural e multilíngue (principalmente inglês) nos Campi 

• Projetos de Ensino, Pesquisa e Extensão internacionais em Rede 

• Produção Científica internacional e em colaboração internacional 

• Impacto local via Extensão 

• Dupla titulação 

• Financiamentos adicionais 

 

O subprojeto “Automação 4.0” inseriu-se em uma das cinco áreas temáticas criadas pela UFSC para 

enquadrar todos os subprojetos, que foi a de Transformação Digital – Indústria e Serviços 4.0. 

 

Este subprojeto envolveu três programas de pós-graduação do Centro Tecnológico: o Programa de Pós-

Graduação em Engenharia de Automação e Sistemas - PGEAS (Coordenação), o Programa de Pós-

Graduação em Engenharia Elétrica - PGEEL, e o Programa de Pós-Graduação em Ciências da Computação 

- PGCC, com um orçamento total de aproximadamente 2,3 milhões de reais entre bolsas, recursos para 

missões de trabalho e custeio. 

 

Dentro do amplo escopo do conceito e modelo de produção Indústria 4.0, o projeto Automação 4.0 teve 

como foco a pesquisa tecnológica, o desenvolvimento de artefatos e de aplicações com foco nas principais 

seguintes subáreas: 

1. Inteligência Artificial e Sistemas multiagente  

2. Sistemas Ciberfísicos, incluindo robótica inteligente e colaborativa, sistemas de energia, e interação 

humano-máquina 

3. Internet das Coisas (IoT), Internet Industrial das Coisas (IIoT) e Internet de Serviços (IoS) 

4. Redes de comunicação industriais e de sensores sem fio, incluindo sistemas de controle via rede 

clássicos e wireless, instrumentação, e rádio/processamento de sinais 

5. Sistemas Embarcados e de Tempo Real; Controle de Processos 

6. Sistemas Computacionais Clássicos, Orientados a Serviços e baseados em Nuvem, e middlewares 

de suporte 
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Essas 6 subáreas foram trabalhadas nas perspectivas do Controle, da Informática e Automação 

industrial/empresarial, na forma de modelos, metodologias, métodos, técnicas, algoritmos, sistemas de 

aplicação e equipamentos, dentro da visão do modelo 4.0 & indústria/manufatura e serviços relacionados. 

Os princípios básicos que regem o modelo 4.0 se assentam em: 

• Integração e Interoperabilidade de sistemas 

• Modularidade, virtualização / digitalização / simulação 

• Informação em tempo-real 

• Computação orientada a serviços 

• Descentralização / autonomia / inteligência 

 

Inicialmente englobando 41 professores (26 professores do PGEAS, 10 professores do PGEEL, e 5 

professores do PGCC), por diferentes razões alguns professores não se envolveram com o projeto. Neste 

sentido, acabaram por efetivamente participar no projeto 17 professores do PGEAS, 8 professores do 

PGEEL e 3 professores do PGCC, perfazendo um total de 28 professores.  

 

Em termos de internacionalização, as seguintes universidades internacionais fizeram parte do Print 

Automação 4.0 e com as quais inúmeras iniciativas de cooperação foram realizadas ao longo do projeto:  

 

− University of Sydney (Australia)  

− Griffith University (Australia)  

− Université Libre de Bruxelles (Belgium)  

− Université Laval (Canada)  

− Concordia University (Canada)  

− Pontificia Universidad Católica de Chile (Chile) 

− Fuzhow University (China)  

− Universidad del Cauca (Colombia)  

− École Normale Supérieure de Cachan (France)  

− Université Nice Sophia Antipolis (France)  

− Institut Polytechnique de Grenoble (France)  

− Conservatoire National des Arts et Metiers (France)  

− Laboratoire D’Analyse et D’Architécture des Systémes (France)  

− École Normale Supérieure de Mines de Sain-Étienne (France)  

− École Normale Supérieure Paris-Saclay (France)  

− University of Oulu (Finland)  

− Aachen University (Germany)  

− Technical University of Crete (Greece)  

− University of Thessaly (Greece)  

− Universitá di Bologna (Italy)  

− Instituto Tecnológico y de Estudios Superiores de Monterrey (Mexico)  

− University of Canterbury (New Zeland)  

− University of Otago (New Zeland)  

− Norwegian University of Science and Technology (Norway)  

− Instituto Politécnico de Lisboa (Portugal)  

− Universidade do Porto (Portugal)  

− Universidade Nova de Lisboa (Portugal)  

− Universidade de Lisboa (Portugal)  

− Universidad de Sevilla (Spain)  
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− Universitat Politécnica de Catalunya (Spain)  

− University of Glasgow (UK)  

− University of Manchester (UK)  

− Carnegie Mellon University (USA)  

 

Outras universidades foram visitadas ao longo do projeto no intuito de prospecção de novas parcerias. 

 

 

2. GOVERNANÇA 

 

Foi instituído um comitê gestor interno do projeto, constituído por 5 membros e respectivos suplentes: o 

coordenador geral, um representante de cada um dos PPGs do projeto, e um representante dos alunos de 

pós-graduação. 

 

Este comitê reuniu-se inúmeras vezes para analisar e decidir sobre as aprovações de bolsas em cada um dos 

editais lançados pela PROPG (Pró-Reitoria de Pós-Graduação, que coordenou internamente o Programa 

PrInt dentro da UFSC). Atas foram redigidas após cada reunião de tomadas de decisão e posteriormente 

eram enviadas à PROPG. 

 

 

3. UTILIZAÇÃO DAS BOLSAS 

 

O subprojeto “Automação 4.0” tinha inicialmente previsto 40 bolsas, de variados tipos, prevista como: 

- 6 bolsas de seis meses para saída de professores da UFSC para posdoc (bolsa tipo “PDE”);  

- 3 bolsas de doze meses para posdocs na UFSC (bolsas tipo “JTEE”); 

- 2 bolsas de três meses para capacitação de técnicos no exterior (bolsas tipo “Capacitação”);  

- 11 bolsas para visitas de curta duração de professores estrangeiros à UFSC (bolsa “PVB”);  

- 18 bolsas para doutorado sanduíche de alunos da UFSC em universidades conveniadas com o PrInt, sendo  

  16 delas de seis meses e 2 delas de doze meses (bolsa “DSE”).  

 

Todavia, por determinação de cortes por parte da Capes no início de 2021, isto nos obrigou a fazer uma série 

de rearranjos no número e tipo de bolsas que se teria condições de oferecer pelo projeto. Ao final do projeto, 

27 bolsas foram utilizadas: 

- 6 bolsas de seis meses para saída de professores da UFSC para posdoc (bolsa tipo “PDE”);  

- 2 bolsas de doze meses para posdocs na UFSC (bolsas tipo “JTEE”); 

- 1 bolsa para visita de curta duração de professores estrangeiros à UFSC (bolsa “PVB”);  

- 18 bolsas para doutorado sanduíche de alunos da UFSC em universidades internacionais (bolsa “DSE”).  

 

 

4. MISSÕES DE TRABALHO 

 

Na rubrica Missões de Trabalho, com valor total de 600 mil reais, todos os recursos foram utilizados. Nos 

dois anos (2020 e 2021) da pandemia Covid-19, não houve missões. Houve um total de 19 missões. 
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Todas as Missões (objetivos e orçamento) foram previamente autorizadas pela Capes, pelo sistema SCBA, 

e posteriormente prestado contas, tanto no SCBA (prestação de contas do ponto de vista técnico e objetivos 

da missão) como SIPREC (prestação de contas contábil). 

 

Inicialmente, por determinação da Capes, a cotação do dólar em relação ao Real tinha que ser de R$3,60. 

Como o nosso subprojeto tinha muitos professores (mais de 40), o comitê gestor interno do projeto decidiu 

por estipular um valor máximo para missões de trabalho de forma a se poder oferecer a possibilidade de 

missões de trabalho para um número maior de professores. A partir de 2022 a Capes retirou aquela limitação 

da cotação em função de uma grande desvalorização do Real frente ao Dólar. Ainda, devido a uma procura 

abaixo do esperado pelos professores por missões de trabalho e o não envolvimento de vários professores 

no projeto, o comitê gestor do projeto decidiu igualmente abolir aqueles limites, usando os valores efetivos 

de mercado em termos de cotação do dólar (para fins de cálculo das diárias), preço de passagem aérea e do 

seguro saúde (este, entretanto, permaneceu limitado a 90 dólares, por determinação da Capes).  

 

Inicialmente, havia o limitante de o professor coordenador do projeto pudesse fazer apenas uma missão por 

ano, os demais uma a cada dois anos, e que professores estrangeiros só pudessem vir ao Brasil/UFSC pelo 

projeto através de bolsas PVB. A partir de 2023 essa restrição foi flexibilizada: o professor coordenador do 

projeto pôde passar a fazer até duas missões por ano, os demais uma por ano, e os professores estrangeiros 

puderam vir ao Brasil/UFSC pelo projeto através de recursos de missões de trabalho.  

 

Missões em 2019: 4 

- Prof. Bartolomeu Uchôa (PGEEL), para França. 

- Prof. Richard Demo (PGEEL), para Finlandia. 

- Prof. Carlos Montez (PGEAS), para Portugal. 

- Prof. Ricardo Rabelo (PGEAS), para Itália. 

 

Missões em 2022: 1 

- Prof. Ricardo Rabelo (PGEAS), para Portugal. 

 

Missões em 2023: 3 

- Prof. Carlos Montez (PGEAS), para Portugal. 

- Prof. Eduardo Camponogara (PGEAS), para Noruega. 

- Prof. Ricardo Rabelo (PGEAS), para Noruega e Espanha. 

 

Missões em 2024: 11 

- Prof. Ricardo Rabelo (PGEAS), para Alemanha. 

- Prof. Ricardo Rabelo (PGEAS), para Portugal e França. 

- Prof. Jomi Hübner (PGEAS), para França. 

- Prof. Júlio Normey-Rico (PGEAS), para Espanha. 

- Prof. Rodolfo Flesch (PGEAS), para Espanha. 

- Prof. Leandro Becker (PGEAS), para França e Espanha. 

- Prof. Ricardo Moraes (PGEAS), para Portugal. 

- Prof. Alex Pinto (PGCC), para Itália. 

- Prof. Richard Demo (PGEEL), para Itália. 

- Profa. Daniela Suzuki (PGEEL), para Inglaterra e Itália. 

- Prof. David Romero (Instituto Tecnológico de Monterrey, Mexico), para UFSC. 
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5. CUSTEIO 

 

Na rubrica Custeio, com valor total de 40 mil reais, todos os recursos foram utilizados. Os gastos foram 

quase na sua totalidade para a compra/reposição/manutenção de materiais ou equipamentos de apoio às 

pesquisas dos vários professores do projeto. 

 

 

6. QUANTITATIVOS GERAIS DO PROJETO 

 

Esta seção sumariza em números os resultados atingidos pelo projeto Automação 4.0 ao longo de seis anos 

pelos 28 professores que efetivamente se envolveram, considerando os objetivos geral e específicos do 

Programa PrInt. 

 

- Número de doutorandos sanduíche: 18 

- Número de professores para posdoc: 6 

- Número de posdoc na UFSC: 2 

- Número de missões de trabalho: 19 

- Número de artigos publicados em conferências nacionais e internacionais: 291 

- Número de artigos publicados em revistas indexadas nacionais e internacionais: 273 

- Número de capítulos de livros nacionais e internacionais: 68 

- Número de livros publicados em revistas indexadas nacionais e internacionais: 6  

- Número de dissertações de mestrado defendidas: 106 

- Número de dissertações de mestrado em andamento: 38 

- Número de teses de doutorado defendidas: 61 

- Número de teses de doutorado em andamento: 35 

- Número de teses de doutorado em cotutela (defendidas e em andamento): 12  

- Organização/Coordenação de eventos: 20 

- Número de palestras proferidas: 28 

- Disciplinas ministradas em inglês: (9, anuais) 

- Projetos novos com empresas: 4 

- Submissão de novos projetos de pesquisa e/ou com empresas: 10 (em análise) 

- Patentes: 1 

- Criação de startups: 1 
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6.1. Publicação de artigos em conferências nacionais e internacionais 

 

1. D. G. A. Neto, G. Maranhão, M. C. Schneider and C. Galup-Montoro, "A design-oriented single-piece short-

channel MOSFET model", 2024 IEEE International Symposium on Circuits and Systems (ISCAS), Singapore, 

2024. 

 

2. G. Maranhão, D. G. A. Neto, M. C. Schneider and C. Galup-Montoro, "Live Demonstration: A 5-DC-parameter 

MOSFET model for circuit design and simulation using open-source EDA tools", 2024 IEEE International 

Symposium on Circuits and Systems (ISCAS), Singapore, 2024. 

 

3. C. Galup-Montoro, M. C. Schneider, T. D. Fernandes and D. G. Alves Neto, "A brief Survey of Ultra-Low-Voltage 

CMOS: Approaching the Diffusion Limit", 2024 IEEE 15th Latin America Symposium on Circuits and Systems 

(LASCAS), Punta del Este, Uruguay, 2024. 

 

4. D. G. Alves Neto, C. M. Adornes, G. Maranhão, M. K. Bouchoucha, M. J. Barragan, A. Cathelin, M. C. Schneider, 

S. Bourdel, C. Galup-Montoro, "A 5-DC-Parameter MOSFET Model for Circuit Simulation in QucsStudio and 

Spectre", 2023 21th IEEE International New Circuits and Systems Conference (NEWCAS), Edinburgh, Scotland, 

June 2023. 

 

5. D. A. Pino-Monroy, P. Scheer, M. K. Bouchoucha, C. Galup-Montoro, M. J. Barragan, J. -M. Fournier, A. 

Cathelin, S. Bourdel, "Design-oriented model for short-channel MOS transistors based on inversion charge", 

2023 IEEE 14th Latin America Symposium on Circuits and Systems (LASCAS), Quito, Ecuador, March 2023. 

 

6. F. Nornberg, M. B. Machado, R. L. Radin, C. Galup-Montoro, and M. C. Schneider "Design of Oscillator and 

Charge Pump for the Startup of Ultra-Low-Voltage Energy Harvesters" , 36th SBC/SBMicro/IEEE/ACM 

Symposium on Integrated Circuits and Systems Design (SBCCI), p. 1, Rio de Janeiro, 2023. 

 

7. Cabrera, Fabian L. "Improved Self-Biased Differential Amplifiers Using Multiple-Vt CMOS Transistors", 2023 

7th International Symposium on Instrumentation Systems, Circuits and Transducers (INSCIT), Rio de Janeiro, 

Brasil, 2023. 

 

8. Siniscalchi, Mariana ; Galup-Montoro, Carlos ; Bourdel, Sylvain ; Silveira, Fernando "Limits for Low Supply 

Voltage Operation of a 5 GHz VCO to Drive a 4-Path Mixer" , 35th SBC/SBMicro/IEEE/ACM Symposium on 

Integrated Circuits and Systems Design (SBCCI), p. 1, Porto Alegre, 2022. 

 

9. S. Bourdel; S. Subias; M. K. Bouchoucha; M.J. Barragan; A. Cathelin; C. Galup, "A gm/ID Design Methodology 

for 28 nm FD-SOI CMOS Resistive Feedback LNAs", 2021 28th IEEE International Conference on Electronics, 

Circuits, and Systems (ICECS), Dubai, United Arab Emirates, 28 Nov.-1 Dec. 2021. 

 

10. C. M. Adornes, D. G. Alves Neto, M. C. Schneider and C. Galup-Montoro, "Bridging the gap between design 

and simulation of low voltage CMOS circuits", 2021 IEEE Nordic Circuits and Systems Conference (NorCAS), 

Oslo, Norway 2021. 

 

11. M. Siniscalchi, N. Gammarano, C. Galup-Montoro, S. Bourdel, F. Silveira, "Minimum Supply Voltage of 2.45 

GHz LC Oscillator in 28 nm FD-SOI Process", 2021 19th IEEE International New Circuits and Systems 

Conference (NEWCAS), Toulon, France 2021. 

 

12. M. B. Machado, R. L. Radin, M. C. Schneider, C. Galup-Montoro, "A 20 W, 50 mV, Fully-Integrated Cross-

Coupled Oscillator for On-Body IoT Applications", 2021 19th IEEE International New Circuits and Systems 

Conference (NEWCAS), Toulon, France 2021. 

 

13. M. Siniscalchi, N. Gammarano, S. Bourdel, C. Galup-Montoro, F. Silveira , "Modeling a nanometer FD-SOI 

transistor with a basic all-region MOSFET model", 2020 IEEE Latin America Electron Devices Conference 

(LAEDC), San Jose, Costa Rica 2020. 
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14. D. G. Alves Neto, C Galup-Montoro, “Design and Testing of a 32-kHz Frequency Divider Chain Operating at 

VDD = 76 mV”, trabalho aceito no International Symposium on Circuits and Systems (ISCAS), Sevilla, España, 

outubro 2020. 

 

15. R. Wrege, M. C. Schneider, J. Gonçalves Guimarães and C. Galup-Montoro, "ISFETs: theory, modeling and chip 

for characterization", 2019 IEEE 10th Latin American Symposium on Circuits & Systems (LASCAS), Armenia, 

Colombia, pp. 109-112, Feb. 2019. 

 

16. Evandro Bolzan, Elias Bühler Storck, Márcio C. Schneider, and Carlos Galup -Montoro, “Design and testing of a 

CMOS Self-Biased Current Source”, 26th IEEE International Conference on Electronics, Circuits and Systems 

(ICECS), Genova, November  2019.   

 

17. PEGORARA SOUTO, VICTORIA DALA ; RICHARD DEMO SOUZA ; UCHOA-FILHO, BARTOLOMEU F. 

. Otimização de Redes de Comunicações Sem Fio com RSMA e STAR-RIS. In: Anais do XLII Simpósio 

Brasileiro de Telecomunicações e Processamento de Sinais. Rio de Janeiro: SBrT, 2024. v. 1. p. 1-6. 

 

18. SOUTO, VICTORIA DALA PEGORARA ; RICHARD DEMO SOUZA ; UCHOA-FILHO, BARTOLOMEU F. 

. Tx-Rx Initial Access and Power Allocation for Uplink NOMA-mmWave Communications. In: 19th International 

Symposium on Wireless Communication Systems (ISWCS'2024), 2024, Rio de Janeiro. Proc. of the 19th 

International Symposium on Wireless Communication Systems. New Jersey: IEEE Press, 2024. v. 1. p. 1-6. 

 

19. SCHARF, ANA L ; Uchôa-Filho, Bartolomeu F. ; RUYET, DIDIER LE . Detecção de Atividade e Estimação de 

Canal em Acesso Múltiplo Uplink Grant-Free Usando o Algoritmo BOMP. In: XXXIX Simpósio Brasileiro de 

Telecomunicações e Processamento de Sinais, 2021. Anais do XXXIX Simpósio Brasileiro de Telecomunicações 

e Processamento de Sinais. Rio de Janeiro: SBrT, 2021. v. 1. 

 

20. SOUTO, VICTORIA ; SOUZA, RICHARD ; UCHÔA-FILHO, BARTOLOMEU . Tx-Rx Initial Access and 

Power Allocation for Uplink NOMA-mmWave Communications. In: XXXVIII Simpósio Brasileiro de 

Telecomunicações e Processamento de Sinais, 2020. Anais de XXXVIII Simpósio Brasileiro de 

Telecomunicações e Processamento de Sinais. Rio de Janeiro: Sociedade Brasileira de Telecomunicações, 2020.  

 

21. PEGORARA SOUTO, VICTORIA DALA ; Demo Souza, Richard ; UCHOA-FILHO, BARTOLOMEU F. . 

Power Allocation and Initial Access Using PSO for Uplink NOMA mmWave Communications. In: 2019 IEEE 

30th Annual International Symposium on Personal, Indoor and Mobile Radio Communications (PIMRC), 2019, 

Istanbul. 2019 IEEE 30th Annual International Symposium on Personal, Indoor and Mobile Radio 

Communications (PIMRC), 2019. v. 1. p. 1-6. 

 

22. SCHARF, ANA ; UCHÔA-FILHO, BARTOLOMEU ; SILVA, BRUNO ; RUYET, DIDIER . Decodificação 

Iterativa em Árvore de Baixa Complexidade para SCMA. In: XXXVII Simpósio Brasileiro de Telecomunicações 

e Processamento de Sinais, 2019. Anais de XXXVII Simpósio Brasileiro de Telecomunicações e Processamento 

de Sinais. 

 

23. SOUTO, VICTORIA ; SOUZA, RICHARD ; UCHOA-FILHO, BARTOLOMEU . Acesso Inicial Utilizando 

Algoritmos Genéticos para Redes Celulares 5G mmWave. In: XXXVI Simpósio Brasileiro de Telecomunicações 

e Processamento de Sinais, 2018. Anais de XXXVI Simpósio Brasileiro de Telecomunicações e Processamento 

de Sinais. 

 

24. PORTO, RODRIGO WOLFF; Murliky, Lucas; BRUSAMARELLO, VAINER JOÃO; de Sousa, Fernando 

Rangel. Non-Foster Circuit Compensation for Piezoelectric Energy Harvesters. In: 2023 7th International 

Symposium on Instrumentation Systems, Circuits and Transducers (INSCIT), 2023, Rio de Janeiro. 2023  

 

25. Murliky, Lucas; OLIVEIRA, GUSTAVO; GOSMANN, GABRIEL; BRUSAMARELLO, VALNER JOAO; de 

Sousa, Fernando Rangel. Study of a Wireless Energy Transmission System for an Endoscopy Capsule with 

Dynamic Tuning. In: 2021 IEEE International Instrumentation and Measurement Technology Conference 

(I2MTC), 2021, Glasgow.  
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26. MORALES, CARLOS R.; DE SOUSA, FERNANDO R.; BRUSAMARELLO, VALNER; FERNANDES, 
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91. Juliano Grigulo. Sensor Nodes Localization in WSN with UAV Acting as Mobile Agent. 2018. Dissertação (Prog. 

de Pós-Grad. em Eng. de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina. Inst. financiadora: 

Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior 

 

92. Arthur Viana Lara. Design of an Embedded System Architecture for Safety -Critical System. 2019. Dissertação 

(Programa de Pós-Graduação em Engenharia Elétrica) - Universidade Federal de Minas Gerais 

 

93. Gustavo Rezende. Active Perception within BDI Agents Reasoning Cycle with Applications in Mobile  Robots. 

2018. Dissertação (Prog. de Pós-Grad. em Eng. de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa 

Catarina. Inst. financiadora: Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior 

 

94. Marcelo de Souza Menegol. Multi-Agent Coordination Applied to UAVS. 2018. Dissertação (Prog. de Pós-Grad. 

em Eng. de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina. Inst. financiadora: Coordenação 

de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior 

 

95. Alexander Silva Barbosa. Hierarchization and Contextual Information Management for Performing Collaborative 

Tasks in Land Mobile Robots. 2022. Dissertação (Mestrado em Engenharia de Automação e Sistemas) - 

Universidade Federal de Santa Catarina, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. 

Orientador: Edson Roberto De Pieri.  

 

96. Gabriel Fontanelle Pereira. Estudo de um CVT de Cones e Esferas de Tração por Atrito: Avaliação de Viabilidade 

Sob Condição de Tração e Micro Escorregametno. 2022. Dissertação (Mestrado em Engenharia Mecânica) - 

Universidade Federal de Santa Catarina, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. 

Orientador: Edson Roberto De Pieri.  

 

97. Luiz Armando Barbosa Hage. ESTUDO SOBRE MODELAGEM E CONTROLE COM RESTRIÇÕES DE 

MANIPULADOR MÓVEL NÃO-HOLONÔMICO PLANAR. 2021. Dissertação (Mestrado em Engenharia de 

Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal 

de Nível Superior. Orientador: Edson Roberto De Pieri.  

 

98. Renan Zuba Parrela. Planejamento de Movimentos de Robôs Manipuladores. 2021. Dissertação (Mestrado em 

Programa de Pós Graduação em Engenharia Mecânica) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação 

de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Edson Roberto De Pieri.  

 

99. Afonso da Fonseca Braga. HEMURO: A GENERIC FRAMEWORK FOR HETEROGENEOUS MULTI-

ROBOT 7 SYSTEMS. 2021. Dissertação (Mestrado em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade 

Federal de Santa Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Edson 

Roberto De Pieri.  

 

100. Alan Kunz Cechinel. ARQUITETURA BASEADA EM ALGORITMO GENÉTICO UTILIZANDO MODELO 

DE ILHAS PARA ALOCAÇÃO DE TAREFAS EM SISTEMAS MULTI-ROBÓTICOS. 2020. Dissertação 

(Mestrado em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina, Conselho 

Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. Orientador: Edson Roberto De Pieri. 
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101. Thamiris Lima Costa. Modelagem e Controle de um Veículo Aéreo não Tripulado com Rotores Inclináveis e 

Câmera Orientável. 2019. Dissertação (Mestrado em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade 

Federal de Santa Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Edson 

Roberto De Pieri.  

 

102. Luiz Felipe Baldo Marques. Teleoperação Bilateral de Robôs Manipuladores Industriais com Realimentação 

Virtual de Força. 2019. Dissertação (Mestrado em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal 

de Santa Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Edson Roberto 

De Pieri.  

 

103. Matheus Kraemer Bastos do Canto. A Holonic Manufacturing Architecture for Line-Less Mobile Assembly 

System Operations Planning and Control. 2022. Dissertação (Mestrado em Engenharia  de Automação e Sistemas) 

- Universidade Federal de Santa  Catarina, . Orientador: Ricardo José Rabelo. 

 

104. Brunno Abner Machado. Uma Arquitetura  de Softbot-Inteligente-Como-Serviço para  Análise Automática  de 

Dados em Gerenciamento de Produção Remoto. 2021. Dissertação (Mestrado em Engenharia  de Automação e 

Sistemas) - Universidade Federal de Santa  Catarina, . Orientador: Ricardo José Rabelo. 

 

105. Juan David Méndez Astudillo. Um Modelo de Interoperabilidade de Sistemas para  Empresas Virtuais ? uma 

abordagem baseada em Orientação a Serviços. 2018. Dissertação (Mestrado em Engenharia  de Automação e 

Sistemas) - Universidade Federal de Santa  Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível 

Superior. Orientador: Ricardo José Rabelo. 

 

106. Luciano Colares Magalhães. Um modelo de Gêmeo Digital para  Indústria  4.0. 2018. Dissertação (Mestrado em 

Engenharia  de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa  Catarina, Coordenação de 

Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Ricardo José Rabelo. 

 

 

6.6. Teses de doutorado defendidas 

 

1. Rodrigo Casanova dos Santos Wrege, ISFETs in standard CMOS technology: design and test, UFSC, August 

2022, Orientador: Carlos Galup Montoro. 

 

2. Evandro Bolzan, Análise e projeto de fontes de corrente autopolarizadas em tecnologia CMOS, UFSC, Nov. 2022. 

Orientador: Carlos Galup Montoro. 

 

3. Mariana Sinischalchi, On the design of ultra low voltage CMOS oscillators, Universidad de la República, 

Montevidéu, Março 2020, Orientador: Carlos Galup Montoro. 

 

4. Rafael Luciano Radin, A 7.5 mV-input boost converter for thermal energy harvesting, UFSC, Agosto 2019, 

Orientador: Márcio Cherem Schneider.   

 

5. Ana Luiza Scharf. Contribuições para o Acesso Múltiplo Aleatório Sem Concessão Sob Desvanecimento Seletivo 

em Frequência. 2024. Tese (Doutorado em Programa de Pós-Graduação em Engenharia Elétrica - PGEEL) - 

Universidade Federal de Santa Catarina, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. 

Orientador: Bartolomeu Ferreira Uchôa-Filho. 

 

6. Victoria Dala Pegorara Souto. Application of Evolutionary Computation Techniques in Emerging Optimization 

Problems in 5G and Beyond Wireless Systems. 2021. Tese (Doutorado em PROGRAMA DE POS 

GRADUAÇÃO EM ENGENHARIA ELETRICA) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação de 

Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Bartolomeu Ferreira Uchôa-Filho. 

 

7. Arturo Fajardo Jaimes. Contribuições à modelagem do fluxo de potência nos sistemas de transferência de energia 

sem fio sustentáveis baseados em links indutivos eficientes. 2018. Tese (Doutorado em Programa de Pós -

graduação em Engenharia Elétrica) - Universidade Federal de Santa Catarina, . Orientador: Fernando Rangel de 

Sousa. 
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8. Roddy Alexander Romero Antayhua. Contribuições ao projeto de leitores e dispositivos sensores baseados em 

retroespalhamento sem chip, de baixo custo. 2018. Tese (Doutorado em PROGRAMA DE POS GRADUAÇÃO 

EM ENGENHARIA ELETRICA) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento 

de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Fernando Rangel de Sousa. 

 

9. Heron Eduardo de Lima Ávila. Analysis and development of a Resonant Frequency Tracking System for a 

Resonant Cavity Sensor. 2018. Tese (Doutorado em PROGRAMA DE POS GRADUAÇÃO EM ENGENHARIA 

ELETRICA) - Universidade Federal de Santa Catarina, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e 

Tecnológico. Orientador: Fernando Rangel de Sousa 

 

10. Sara Vega Martinez. Nanosatellite task scheduling algorithm for energy harvesting and QoS enhancement tested 

through a self-proposed thermal-electrical model. 2022. Tese (Doutorado em Programa de Pós-graduação em 

Engenharia Elétrica) - Universidade Federal de Santa Catarina, Conselho Nacional de Desenvolvimento 

Científico e Tecnológico. Orientador: Eduardo Augusto Bezerra. 

 

11. Cezar Antônio Rigo. Task scheduling for optimal power management and quality -of-service assurance in 

nanosatellites. 2022. Tese (Doutorado em Programa de Pós-graduação em Engenharia Elétrica) - Universidade 

Federal de Santa Catarina, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. Orientador: 

Eduardo Augusto Bezerra. 

 

12. Julián Jair López Salamanca. Modelo para caracterização de canal através de Cadeias de Markov de um sistema 

de comunicação entre CubeSat e estação terrestre. 2020. Tese (Doutorado em Programa de Pós-graduação em 

Engenharia Elétrica) - Universidade Federal de Santa Catarina, . Orientador: Eduardo Augusto Bezerra. 

 

13. Victor Hugo Schulz. Verification Platform for Improving the Design and Test of Star Trackers. 2020. Tese 

(Doutorado em Programa de Pós-Graduação em Engenharia Elétrica - PGEEL) - Universidade Federal de Santa 

Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Eduardo Augusto Bezerra.  

 

14. Rodrigo Vinicius Mendonca Pereira. Modelo de Simulação por Passagem de Mensagem para Sistemas Integrados 

com Múltiplos Núcleos. 2020. Tese (Doutorado em Programa de Pós-Graduação em Engenharia Elétrica - 

PGEEL) - Universidade Federal de Santa Catarina, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e 

Tecnológico. Orientador: Eduardo Augusto Bezerra. 

 

15. Douglas Rossi de Melo. Interconnection Architecture for Dependable Multi -core Systems. 2020. Tese (Doutorado 

em Programa de Pós-graduação em Engenharia Elétrica) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação 

de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Eduardo Augusto Bezerra. 

 

16. Roberto de Matos. Conversores reversos RNS-Binário eficientes para aplicações com ampla faixa dinâmica. 

2018. Tese (Doutorado em PROGRAMA DE POS GRADUAÇÃO EM ENGENHARIA ELETRICA) - 

Universidade Federal de Santa Catarina, Conselho Nacional de Desenvolviment o Científico e Tecnológico. 

Orientador: Eduardo Augusto Bezerra. 

 

17. Paulo Ricardo Cechelero Villa. Reliability enhanced microprocessor architecture for the on -board computer of 

future satellites. 2018. Tese (Doutorado em Programa de Pós-graduação em Engenharia Elétrica) - Universidade 

Federal de Santa Catarina, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. Orientador: 

Eduardo Augusto Bezerra.  

 

18. Daniel Presser. Performance Modeling, Task Scheduling and Elastic Scaling for Distributed Graph Processing 

Systems. 2021. Tese (Ciências da Computação) - Universidade Federal de Santa Catarina. 

 

19. Aujor Tadeu Cavalca Andrade, Uma Abordagem Orientada a Dados para Reconfiguração de Topologia de Rede 

Cluster Tree, 2019. 

 

20. Rogério Casagrande (coorientação, orientado por Ricardo Moraes) – Redes IEEE 802.15.4 para Aplicações 

Móveis: uma Arquitetura para Monitoramento de Grandezas Fisiológica, 2019. 
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21. Renê Oliveira, Co-design de Abordagem Baseada em Consenso e Protocolo de Comunicação Confiável para o 

Controle de Pelotões de Veículos, 2020. 

 

22. Suélen Laurindo (coorientação, orientada por Ricardo Moraes), Relay Selection Technique Applied to Wireless 

Sensor Network: the ORST Approach, 2021. 

 

23. Cláudio P. Fernandes, Um sistema de gerenciamento de confiança descentralizado para VANETs baseado em 

mecanismo de reputação e blockchain, 2022. 

 

24. Lucian Ribeiro da Silva. Control of industrial processes: contributions for analysis and implementation of 

controllers for processes with dead time, constraints, and modeling errors. 2023. Tese (Doutorado em Engenharia 

de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de 

Pessoal de Nível Superior. Orientador: Rodolfo César Costa Flesch. 

 

25. Bernardo Barancelli Schwedersky. Contribuições para o controle preditivo não  linear prático com modelos 

identificados por redes de estado de eco. 2022. Tese (Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas) – 

Universidade Federal de Santa Catarina, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e  Tecnológico. 

Orientador: Rodolfo César Costa Flesch. 

 

26. Fils Pascal Mpomboum Lingom. Analysis and control of PV cascaded H-Bridge multilevel inverters with 

changing meteorological conditions and failed cells. 2022. Tese (Doutorado em Electrical and Automation 

Engineering) – Fuzhou University, . Coorientador: Rodolfo César Costa Flesch. 

 

27. Vinícius Berndsen Peccin. Controle Preditivo Baseado em Modelo de Cômputo  Rápido: Contribuições em 

Algoritmos Embarcados com Otimização Online para Formulações Entrada-Saída. 2021. Tese (Doutorado em 

Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina. Coorientador: Rodolfo César 

Costa Flesch. 

 

28. Bruno Silva Marció. Análise de viabilidade da técnica de vibroacustografia para  a avaliação da integridade de 

trechos de dutos metálicos utilizados na indústria de petróleo e gás. 2020. Tese (Doutorado em Engenharia de 

Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal 

de Nível Superior. Orientador: Rodolfo César Costa Flesch. 

 

29. Paul Gistain Ipoum Ngome. Predictive control for multilevel converters in high -power industrial applications. 

2020. Tese (Doutorado em Electrical and Automation Engineering) - Fuzhou University. Coorientador: Rodolfo 

César Costa Flesch. 

 

30. Jean Panaioti Jordanou. Methods for analysis and model predictive control of dynamic  systems modeled with 

echo state networks. 2024. Tese de Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas, UFSC, Orientador: 

Eduardo Camponogara. 

 

31. Alireza Olama. A distributed framework for sparse convex optimization: algorithms and  software tools. 2023. 

Tese de Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas, UFSC, Orientador: Eduardo Camponogara. 

 

32. Marco Aurélio Schmitz de Aguiar. Distributed optimal control of DAE systems: modeling, algorithms, and 

applications. 2022. Tese de Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas, UFSC, Orientador: Eduardo 

Camponogara. 

 

33. Leonardo Salsano de Assis. Operational management of crude oil supply: models and solution strategies. 2020. 

Tese de Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas, UFSC, Orientador: Eduardo Camponogara. 

 

34. Caio Merlini Giuliani. Contributions to derivative-free optimization: an exact penalty method and decompositions 

for distributed control. 2019. Tese de Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas, UFSC, Orientador: 

Eduardo Camponogara. 

 

35. SOUZA, Carla de et al. Control of classes of linear discrete-time parameter-varying systems under input 

constraints. 2021. 
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36. Rafhael Rodrigues Cunha. Using Purpose to Specify the Environmental Consequences of Artificial Institutions. 

2023. Tese (Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina. 

Orientador: Jomi Fred Hübner. 

 

37. Jhonatan Alves. Síntese Automática de Normas Eficientes Para Sistemas Multiagente. 2023. Tese (Doutorado em 

Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação de 

Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Jomi Fred Hübner. 

 

38. Cleber Jorge Amaral. GoOrg: A model to automatically design organisations for Multi -Agent Systems. 2022. Tese 

(Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina. Orientador: 

Jomi Fred Hübner. 

 

39. Elham Ahmadi. Signal-free path-free intersection control: A model predictive contouring control approach. 

Automation and Systems Engineering, Federal University of Santa Catarina. Funded by the CAPES Foundation, 

Ministry of Education of Brazil. (2023) 

 

40. Lucas Zimmermann. Otimização da trajetória por retenção em estações, controle semafórico e de velocidade para 

regularização de intervalos entre ônibus. Automation and Systems Engineering, Federal University of Santa 

Catarina. Funded by The National Council for Scientific and Technological Development (CNPq). Co-supervisor. 

(2023) 

 

41. Diego Benites Paradeda. Método probabilı́stico para estimativa de embarques de passageiros em transporte 

coletivo por ônibus utilizando dados de sinalização Wi-Fi, Automation and Systems Engineering, Federal 

University of Santa Catarina. Funded by The National Council for Scientific and Technological Development 

(CNPq). Co-supervisor. (2020) 

 

42. Bruno Martins Lima. Model-based Prediction, Fault Estimation and Optimal Control: Application on Wine 

Fermentation and Time-Delay Systems. 2024. Tese (Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas) - 

Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. 

Orientador: Julio Elias Normey Rico. 

 

43. Richard Alfonso Andrade Alfaro. TUBE-BASED MODEL PREDICTIVE CONTROL: A FAST EMBEDDED 

OPTIMIZATION PERSPECTIVE. 2024. Tese (Doutorado em Programa de Pós-Graduação em Engenharia 

Elétrica) - Universidade Federal de Minas Gerais, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e 

Tecnológico. Coorientador: Julio Elias Normey Rico. 

 

44. Lucian Ribeiro da Silva. Control of Industrial Processes: Contributions for Analysis and Implementation of 

Controllers for Processes with Dead Time, Constraints, and Modeling Errors. 2023. Tese (Doutorado em 

Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação de 

Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Coorientador: Julio Elias Normey Rico. 

 

45. Marcelo Menezes Morato. Predictive Control Methods for Linear Parameter Varying Systems. 2023. Tese 

(Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina, Conselho 

Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. Orientador: Julio Elias Normey Rico. 

 

46. Adriano Silva Martins Brandão. Modeling and predictive control with defocusing in thermosolar systems. 2023. 

Tese (Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina, 

Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Julio Elias Normey Rico. 

 

47. Diogo Ortiz Machado. Contributions to Exergy-based Model Predictive Control of Renewable Energy Systems. 

2022. Tese (Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina. 

Orientador: Julio Elias Normey Rico. 

 

48. Vinícius B. Peccin. CONTROLE PREDITIVO BASEADO EM MODELO DE CÔMPUTO RÁPIDO: 

CONTRIBUIÇÕES EM ALGORITMOS EMBARCADOS COM OTIMIZAÇÃO ONLINE PARA 

FORMULAÇÕES ENTRADA-SAÍDA. 2021. Tese (Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas) - 

Universidade Federal de Santa Catarina, . Orientador: Julio Elias Normey Rico. 
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49. José Vergara Dietrich. Contribuições ao Controle Preditivo e Otimização com Aplicações em Energia Renovável. 

2020. Tese (Doutorado em Pós Graduação em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de 

Santa Catarina, . Orientador: Julio Elias Normey Rico. 

 

50. Suelen Macedo Laurindo. Relay selection technique applied to wireless sensor network: the ORST approach. 

2021. Tese (Doutorado em Pós Graduação em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de 

Santa Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Ricardo Alexandre 

Reinaldo de Moraes. 

 

51. Aujor Tadeu Cavalca Andrade. Uma abordagem orientada a dados para  reconfiguração de topologia de rede 

cluster-tree. 2019. Tese (Doutorado em Pós-Graduação em Engenharia de Automação e Sistema) – Universidade 

Federal de Santa Catarina, Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Coorientador: Ricardo 

Alexandre Reinaldo de Moraes. 

 

52. Rogério Antônio Casagrande. Redes IEEE 802.15.4 para aplicações móveis:  Uma arquitetura para monitoramento 

de grandezas fisiológicas. 2019. Tese (Doutorado em Pós-Graduação em Engenharia de Automação e Sistema) - 

Universidade Federal de Santa Catarina, . Orientador: Ricardo Alexandre Reinaldo de Moraes. 

 

53. Rafael Garlet de Oliveira. Controle Supervisório Hierárquico de Processos Industriais Modelados por Abstrações 

Sucessivas de Sistemas a Eventos Discretos.2024. Tese (Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas) - 

Universidade Federal de Santa Catarina.  Orientador: Max Hering de Queiroz 

 

54. Rodrigo Szpak. Controle Supervisório de Sistemas de Manufatura sob Incertezas de Processamento e Restrições 

Temporais: Modelagem, Síntese e Implementação. 2021. Tese (Doutorado em Engenharia de Automação e 

Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina, . Orientador: Max Hering de Queiroz 

 

55. Diego Câmara Sales. Abordagem para Auxiliar na Evolução da Arquitetura de Sistemas Embarcados. 2021. Tese 

(Pós Graduação em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina. Inst. 

financiadora: Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico 

 

56. Laura MIchaella Ribeiro. Multi-UAV System using Heterogeneous Wireless Networks. 2021. Tese (Pós 

Graduação em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina. Inst. 

financiadora: Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico  

 

57. Fernando Silvano Gonçalves. Integrated Method to Design Complex Cyber-Physical Systems. 2018. Tese (Pós 

Graduação em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina. Inst. 

financiadora: Coordenação de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior 

 

58. BRISOLARA, Lisane; AGUIAR, M. S.; PINHO, L. B.; BECKER, L. B.. Participação em banca de Igor Pereira. 

Balanceamento de Carga em Nível de Aplicação para Redes de Sensores Sem Fio Reativas: Uma Abordagem 

Baseada em Problemas de Otimização com Restrições, 2021. (Programa de Pós Graduação em Computação) 

Universidade Federal de Pelotas. 

 

59. Juan Gabriel G. Grijalva. Folding Mechatronics: a scissor-like elements based approach. 2021. Tese (Doutorado 

em Engenharia de Automação e Sistemas) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação de 

Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Orientador: Edson Roberto De Pieri.  

 

60. Jonatas Pavei. Desenvolvimento de Metodologia para a Detecção Pré-ictal de Crises Epilépticas Utilizando 

Biomarcadores Derivados da Variabilidade da Frequência Cardíaca. 2018. Tese (Doutorado em PROGRAMA DE 

POS GRADUAÇÃO EM ENGENHARIA ELETRICA) - Universidade Federal de Santa Catarina, Coordenação 

de Aperfeiçoamento de Pessoal de Nível Superior. Coorientador: Edson Roberto De Pieri . 

 

61. Roque de Oliveira Bezerra. Uma Proposta de Arquitetura de Resiliência Computacional para Infraestruturas 

baseadas em SOA de Empresas Virtuais. 2019. Tese (Doutorado em Engenharia de Automação e Sistemas) - 

Universidade Federal de Santa Catarina, . Orientador: Ricardo José Rabelo. 
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6.7. Dissertações de mestrado em andamento: 38 

 

6.8. Teses de doutorado em andamento: 35 

 

6.9. Orientações em cotutela terminadas e/ou em andamento: 12 

 

6.10. Palestras proferidas ou cursos ministrados no Brasil ou no exterior: 28 

 

− Prof. Carlos Galup-Montoro lectured a remote short course of 4 hours entitled "Ultra-low-power CMOS circuit 

design with very low supply voltage" to RESMIQ members at Montréal, Canada. 

− Prof. Carlos Galup Montoro delivered a keynote entitled "Charge-based transistor models facilitate the IC design 

process and the designer education" at the IEEE LASCAS Conference, Punta del Este, Uruguay. 

− Prof. Marcio Cherem Schneider presented the short course "The 5-DC-parameter Advanced Compact MOSFET 

(ACM) model" of 6 hours to professors, researchers and students of the Université Grenoble-Alpes. 

− Carlos Galup-Montoro e Márcio Cherem Schneider, curso em Microeletrônica” de 5 semanas (180 horas), 

oferecido à empresa Chipus Microeletrônica no período de janeiro e fevereiro de 2022  

− Carlos Galup-Montoro e Marcio Cherem Schneider, palestra Modelling and Design of Ultra-Low-Voltage CMOS 

Circuits - LASCAS 2019, February 2019, Quindio, Colombia.  

− Carlos Galup-Montoro e Márcio Cherem Schneider, Workshop: Inversion Coefficient Based Techniques for RF 

design, Grenoble, França, Maio 2019. 

− BARTOLOMEU UCHOA-FILHO, Palestra Problemas de Pesquisa em Codificação e Processamento de Sinais 

para as Redes B5G, no Instituto Tecnológico de Aeronáutica (ITA). 2022. 

− Fernando Rangel Sousa, palestra Radio Frequency Laboratory Research Activities, Sorbonne Université,  

janeiro/2024, Paris-FR. Power Amplifiers for 5G Transmitters  presented at LIP6, Sorbonne Université, 

janeiro/2024, Paris-FR 

− Frank Siqueira, Palestra: Industry 4.0: A Computing Perspective, University of Sydney, Sydney, Australia, 

11/11/2020. 

− Rodolfo C. C. Flesch, As interfaces entre Metrologia e Automação. Live realizada durante a pandemia a convite da 

Universidade de Fortaleza, 2020. 

− Rodolfo C. C. Flesch, Fast Model Predictive Control With Recurrent Neural Networks, plenária 9th China 

International Conference on Electricity Distribution, Shanghai, China, 2021. 

− Rodolfo C. C. Flesch, Transformação digital na área de petróleo e gás, mesa redonda, Encontro Anual dos PRHs-

ANP, Rio de Janeiro, 2023. 

− Rodolfo C. C. Flesch, Perspectivas Futuras: quais aprendizados dos últimos 25 anos da cláusula de PD&I?, plenária 

XIII PetroTIC Conference., Rio de Janeiro, 2023. 

− Eduardo Camponogara, Physics-Informed Neural Networks in Modeling and Control of Dynamic Systems, 

Department of Cybernetics Engineering, palestra na Norwegian University of Science and Technology, Trondheim, 

Noruega, Novembro, 2022. 

− Eduardo Camponogara, Echo State Networks for Modeling and Control of Dynamic Systems, palestra no 

Department of Electrical, Electronic and Information Engineering, University of Bologna, Bologna, Italy, Março 

2023. 
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− Eduardo Camponogara, Distributed Outer Approximation Algorithms for Sparse Convex Optimization, palestra no 

SINTEF, Trondheim, Noruega, 2023. 

− Jomi Fred Hübner, Minicurso Multi-Agent Oriented Programming using JaCaMo, Summer School on AI for 

Industry 4.0 Saint-Etienne, França, 2020 e 2024. 

− Jomi Fred Hübner, palestra Multi-Agent Oriented Programming for Engineering Distributed Intelligent Systems, 

SAP Inspiration Session — June 23, 2022. 

− Jomi Fred Hübner, Minicurso Multi-Agent Oriented Programming, 23rd European Agent Systems Summer School, 

Prague, 2023. 

− Jomi Fred Hübner, palestra eXplainable AI, 32º Encontro Ibero Americano de Governo Eletrônico e Inclusão 

Digital (19th of May 2023), Florianopolis. 

− Rodrigo Castelan Carlson, palestra Autonomous Vehicles, University of Canterbury, Nova Zelândia, 2020. 

− Julio Elias Normey-Rico, plenária do Congresso Brasileiro de Engenharia Quimica. Green Hydrogen: Microgrid 

Energy management system and modeling and simulation of PEM electrolysis plants. Outubro 2023 Salvador Bahia 

− Julio Elias Normey-Rico, plenária SEPOC 2022.Hybrid Model Predictive Control as Energy Management System 

for Renewable Microgrids. Novembro 2022. Virtual 

− Julio Elias Normey-Rico, plenária Workshop SBA na Terra da Luz. Controle Preditivo com Modelos Lineares a 

Parâmetros Variáveis: Teoria e Aplicações. Outubro 2022. Fortaleza Ceará 

− Julio Elias Normey-Rico, plenária IEEE ARGENCON 2020 CONGRESS. Control predictivo y aplicaciones en el 

sector energético. 2020. Virtual, December 02, 2020 

− Julio Elias Normey-Rico, Curso Control Predictivo. Universidade Católica do Uruguai, Montevideo, Uruguai, 

novembro 2022. 

− Julio Elias Normey-Rico, Curso Controle de sistemas com atraso. Universidade Tecnológica do Uruguai, Rivera, 

Uruguai, setembro 2021. 

 

 

6.11. Disciplinas da PG em inglês na UFSC 

 

EEL510389 – Digital Systems and Reconfigurable Devices 

EEL510389 – Sistemas Digitais e Dispositivos Lógicos Reconfiguráveis 

DAS410012 -  Introduction to Algorithms 

DAS410032 – Integer Programming  

DAS410023 – Convex Optmization 

DAS410061 – Data-based Algorithms 

DAS410058 - Multiagent Systems 

DAS410069 - Modelling for Optimization 

DAS410064 - Model Predictive Control 
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6.12. Desenvolvimento de patentes, projetos de pesquisa com empresas/indústrias, processos 

de transferência de tecnologia: 4 + 1 

 

− Prof. Marcio Schneider, Parceria com Chipus Microeletrônica na área de Projeto de Circuitos Integrados. 

− Prof. Rodolfo C. C. Flesch, Estimador de condições de operação de compressores para transporte de carga, Nidec 

Global Appliance Brasil, projeto de pesquisa. 

− Prof. Rodolfo C. C. Flesch, Instrumentação e controle de inversor trifásico bidirecional aplicado a uma estação de 

recarga veicular alimentada por banco estacionário de baterias, Atlaspower, projeto de pesquisa. 

− Prof. Ricardo Moraes, Feasibility Study of Demonstration of a Real-time Monitoring System of Water Irrigation, 

CAMNEXUS , UK,  

− Prof. Julio Elias Normey-Rico, Patente BR10202302655, título: "Sistema de Controle com Controlador Preditivo 

Econômico Monocamada para Caldeiras a Biomassa Geradoras de Vapor", INPI, Depósito 15/12/2023  

 

 

6.13. Criação de spin-offs ou startups: 1 

 

Prof. Max Hering de Queiroz 

Startup VERTESIS criada em 2019 por Rodrigo Saad, Engenheiro de Controle e Automação pela UFSC e Pós-

Doutorando do PosAutomação, como spinoff de projeto pesquisa com a Petrobras visando melhorar a segurança das 

plataformas offshore do Pré-sal. 

 

6.14. Coordenação Geral de eventos (seminários, wshops, simpósios, etc.): 20 

 

− Prof. Bartolomeu Uchôa-Filho, Simpósio Brasileiro de Telecomunicações e Processamento de Sinais (SBrT'2020), 

22 a 25 de novembro de 2020, Evento Virtual. 

− Prof. Eduardo Augusto Bezerra, 2018-LACW - IAA Latin American CubeSat Workshop, Ubatuba, SP, 3 a 7 de 

dezembro de 2018. 

− Prof. Eduardo Augusto Bezerra, 2020-LACW - IAA Latin American CubeSat Workshop, virtual, 3 a 6 de agosto 

de 2020. 

− Prof. Eduardo Augusto Bezerra, 2022-LACW - Joint 5th IAA Latin American CubeSat Workshop and 3rd IAA 

Latin American Symposium on Small Satellites, Brasília, DF, 7 a 10 de novembro de 2022. 

− Prof. Eduardo Augusto Bezerra, 2024-LACW - IAA Latin American CubeSat Workshop, Salvador, BA, 22 a 24 de 

outubro de 2024. 

− Prof. Rodolfo C. C. Flesch, 12º Congresso Brasileiro de P&D em Petróleo, Gás e Biocombustíveis (PDPetro), 

Congresso, Balneário Camboriú, 2024. 

− Prof. Rodolfo C. C. Flesch, Hidrogênio Verde: Geração e Utilização em Microrredes, Congresso, Florianópolis, 

2023. 

− Prof. Rodolfo C. C. Flesch, Reunião Anual de Avaliação dos PRHs 2023, Simpósio, Rio de Janeiro, 2023. 

− Prof. Rodolfo C. C. Flesch, 12th IFAC Symposium on Dynamics and Control of Process Systems & Biosystems 

(DYCOPS 2019), Simpósio, Florianópolis, 2019. 

− Prof. Eduardo Camponogara, VIII Oil and Gas Production Optimization Workshop, Rio de Janeiro, RJ, 29 -30 de 

Abril 2019 
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− Prof. Eduardo Camponogara, IX Oil and Gas Production Optimization Workshop: The Digital Transformation for 

Sustainable Production, Rio de Janeiro, RJ, 2-3 de Março, 2023. 

− Prof. Jomi Fred Hübner, 8th International Workshop on Engineering Multi-Agent Systems (EMAS 2020 @ 

AAMAS 2020) Auckland, NZ. 

− Prof. Rodrigo Castelan Carlson, 38. ANPET - Congresso da Associação Nacional de Pesquisa e Ensino em 

Transportes. (2024) 

− Prof. Rodrigo Castelan Carlson, 33. ANPET - Congresso da Associação Nacional de Pesquisa e Ensino em 

Transportes. (2019) 

− Prof. Julio Elias Normey-Rico, I Workshop INCT CAPES 2023: Hidrogênio Verde: Geração e Utilização em 

Microrredes, Florianópolis, setembro de 2023 

− Prof. Ricardo Moraes, XI Brazilian Symposium on Computing Systems Engineering (SBESC), Florianópolis 

(online – devido a pandemia), 22-25 de novembro de 2021 

− Prof. Ricardo Moraes, Latin-American Symposium on Dependable Computing (LADC), Florianópolis (online), 

22-26 de novembro de 2021 

− Prof. Leandro Buss Becker, X Brazilian Symposium on Computing Systems Engineering (SBESC 2020), 2020. 

− Prof. Leandro Buss Becker, IX Brazilian Symposium on Computing Systems Engineering (SBESC 2019), 2019. 

 

 

6.15. Submissão de novos projetos de pesquisa: 10 

 

− Missão Cubesat com tecnologia de rádio ocultação para apoio ao Sistema Brasileiro de Coleta de Dados 

Ambientais, Prof. Eduardo Bezerra, PGEEL, com apoio do CNPq e vários parceiros internacionais. 

− Sistema de energia avançado para Cubesats: pesquisa, desenvolvimento, fabricação, teste e validação , Prof. 

Eduardo Bezerra, PGEEL, com apoio do CNPq e vários parceiros internacionais. 

− Controle preditivo de conversores de potência para aplicação em microrredes, Prof. Rodolfo Flesch, 

PosAutomação, com apoio da FAPESC, em parceria com a Fuzhou University (China). 

− Controladores preditivos de cômputo rápido para sistemas com atraso, Prof. Rodolfo Flesch, PosAutomação, com 

apoio do NSFC (China), em parceria com a Fuzhou University (China). 

− Magnetic nanofluid transport modeling for targeted injection and its application in magnetic hyperthermia,  

− Metrologically interpretable machine learned features using latent spaces of Generative Deep Learning Models, 

Prof. Rodolfo Flesch, PosAutomação, com apoio da Capes e DFG (Alemanha), em parceria com a RWTH Aachen 

University. 

− Bridging Borders for a Green Tomorrow: Norway-Brazil Educational Exchange on Engineering Challenges, Prof. 

Eduardo Camponogara, PosAutomação, entre universidades brasileiras e norueguesas, com apoio da UTFORSK 

(Noruega). 

− Criação do Instituto Nacional de Ciência e Tecnologia em Controle e Automação de Processos de Energia, Prof. 

Julio Elias Normey-Rico, PosAutomação, com várias universidades nacionais e internacionais, com apoio do 

CNPq. 

− Controle e otimização de sistemas de geração, utilização e armazenamento de energia, com ênfase em energias 

renováveis, Prof. Julio Elias Normey-Rico, PosAutomação, com várias universidades nacionais e internacionais, 

com apoio do CNPq. 

− Controle avançado e otimização para sistemas de energia renovável com armazenamento de hidrogênio, Prof. 

Julio Elias Normey-Rico, PosAutomação, com várias universidades nacionais e internacionais, com apoio do 

CNPq. 
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7. ANÁLISE GERAL DOS RESULTADOS 

 

Apesar das dificuldades iniciais advindas da necessidade de normatizar inúmeras ações dentro da UFSC no que toca 

ao Programa PrInt e aos impactos negativos de cortes de recursos pela Capes, pode-se afirmar firmemente que o projeto 

e Programa foram altamente positivos para os PPGs envolvidos e UFSC em geral. Como demonstrativo disto, basta 

ver os quantificáveis atingidos pelo projeto ao longo da sua duração, muito expressivos. 

Tais resultados estão fortemente alinhados aos objetivos geral e específicos do PrInt em termos de ações de variadas 

direções relativas à internacionalização. Em suma, estas contribuíram substancialmente para que os PPG envolvidos 

fortalecessem cooperações ainda incipientes, reforçassem cooperações já existentes, e prospectassem cooperações com 

novas instituições. 

Todos os recursos disponibilizados ao projeto foram gastos, não havendo a necessidade de nenhuma devolução à 

Capes. 

Por fim, o projeto Automação 4.0 contribuiu de forma decisiva para que a UFSC se tornasse uma referência regional, 

nacional e internacional na área geral da Indústria 4.0 , já colhendo frutos disto em termos de novos projetos, mais 

alunos de pós-graduação, maiores ligações com as empresas, órgãos de governo e empresariais, e ecossistema de 

inovação, dentre outros aspectos. 
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