PLANO DE TRABALHO PARA ESTAGIO DE DOCENCIA - 2022/1

l. Dados da disciplina
Nome: Modelagem e Controle de Sistemas a Eventos Discretos
Cadigo: DAS5203
Curso: Engenharia de Controle e Automagéao
Professor(es): Felipe Gomes de Oliveira Cabral e Max Hering de Queiroz
E-mail(s):

felipe.gomes.cabral@ufsc.br

max.queiroz@ufsc.br

Créditos: 5
Carga horaria: 90 horas

Horario(s):
e Tercas: 10h10-11h50h;
e Quintas: 10h10-11h50
e Sextas: 8h20-10h00

N° de vagas para estagio docéncia: 1

II.  Objetivo do estégio

O objetivo do estagio em docéncia é permitir ao estagiario o contato com alunos da disciplina
de Modelagem e Controle de Sistemas a Eventos Discretos no contexto de aulas expositivas e
de resolucao de trabalhos praticos. Assim, o estagiario tera a oportunidade de auxiliar os
alunos da disciplina principalmente nos trabalhos propostos.
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M. Ementa da disciplina

Sistemas a Eventos Discretos(SEDs): conceituacdo, classificacdo, propriedades, exemplos;
Redes de Petri e Verificacdo: definicdes, propriedades, andlise, implementacdo, modelagem;
verificacdo de propriedades; Autbmatos e controle supervisoério: Autdmatos de Estados Finitos:
conceituacao basica, operacoes, controle supervisério de SEDs baseado em autdmatos;
Experiéncias préticas de uso dos formalismos na resolugédo de problemas de modelagem,
analise e sintese de controladores para SEDs.

V. Plano de atividades

O estagiario seguird o seguinte plano de atividades:

Auxiliar em atividades préticas da disciplina

Desenvolver experimentos que auxiliem o aprendizado dos contetdos programaticos
Apoiar os alunos no desenvolvimento dos trabalhos praticos

Auxiliar os professores
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