PLANO DE TRABALHO PARA ESTAGIO DE DOCENCIA - 2021/1

. Dados da disciplina

Nome: Sistemas de Automacao Discreta
Codigo: DAS5307

Curso: Engenharia de Controle e Automagéao

Professor(es): Felipe Gomes de Oliveira Cabral, Marcelo Ricardo Stemmer e Max
Hering de Queiroz

E-mail(s):

felipe.gomes.cabral@ufsc.br

marcelo.stemmer@ufsc.br

max.queiroz@ufsc.br

Créditos: 4
Carga horaria: 72 horas
Horario(s):

e Tercas: ?;
e Quartas (duas turmas): 14h20-16h e 16h20-18h

N° de vagas para estagio docéncia: 1

ll. Objetivo do estagio

O objetivo do estagio em docéncia é permitir ao estagiario o contato com alunos da disciplina
de Sistemas de Automacao Discreta no contexto das aulas experimentais. Assim, o estagiario
tera a oportunidade de auxiliar os alunos da disciplina principalmente nos trabalhos propostos
que tém sido feitos de maneira remota.
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L. Ementa da disciplina

Introducéo aos sistemas de produgao automatizados: niveis hierarquicos da automacéo fabril,
visdo geral dos equipamentos programaveis utilizados em sistemas automatizados de
producao; Sensores e atuadores discretos; Componentes eletromecanicos: chaves, solendides,
relés; Logica de Relés; Controladores Légicos Programaveis (CLP): arquitetura, programacao
em LD, exemplos de aplicagéo; Projeto de programas de CLP (GRAFCET); Outras linguagens
de programacdo: SFC, FBD, ST, IL; Controle de entradas e saidas analégicas com CLP;
Dispositivos de IHM; Sistemas SCADA; Comunicagao entre PC e CLP; Redes de CLP; Padrao
OPC; Sensores e atuadores inteligentes.

IV. Plano de atividades
O estagiario seguira o seguinte plano de atividades:

e Auxiliar em atividades praticas da disciplina
e Manter a apostila da disciplina atualizada de acordo com novas praticas da disciplina.
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