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I. Dados da disciplina

Nome: Modelagem e Controle de Sistemas a Eventos Discretos

Código: DAS5203

Curso: Engenharia de Controle e Automação

Professor(es): Felipe Gomes de Oliveira Cabral e Max Hering de Queiroz

E-mail(s):

felipe.gomes.cabral@ufsc.br

max.queiroz@ufsc.br

Créditos: 5

Carga horária: 90 horas

Horário(s):

● Segundas: 9h10-10h;
● Terças: 10h10-12h;
● Sextas: 8h20-10h

Nº de vagas para estágio docência: 1

II. Objetivo do estágio

O objetivo do estágio  em docência é permitir ao estagiário o contato com alunos da disciplina
de Modelagem e Controle de Sistemas a Eventos Discretos no contexto de aulas expositivas e
de resolução de trabalhos práticos. Assim, o estagiário terá a oportunidade de auxiliar os
alunos da disciplina principalmente nos trabalhos propostos.
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III. Ementa da disciplina

Sistemas a Eventos Discretos(SEDs): conceituação, classificação, propriedades, exemplos;
Redes de Petri e Verificação: definições, propriedades, análise, implementação, modelagem;
verificação de propriedades; Autômatos e controle supervisório: Autômatos de Estados Finitos:
conceituação básica, operações, controle supervisório de SEDs baseado em autômatos;
Experiências práticas de uso dos formalismos na resolução de problemas de modelagem,
análise e síntese de controladores para SEDs.

IV. Plano de atividades

O estagiário seguirá o seguinte plano de atividades:

● Auxiliar em atividades práticas da disciplina
● Desenvolver experimentos que auxiliem o aprendizado dos conteúdos programáticos
● Auxiliar os professores
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